Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot
wiertniczych zwigzanych na wykonaniem otworu hydrologiczno-
rozpoznawczego w celu ujecia wod termalnych w miejscowosci
Cudzynowice w ramach projektu podniesienie efektywnosci
energetycznej obiektow wuzytecznosci publicznej na terenie
powiatu kazimierskiego i powiatu kieleckiego.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem ,,Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot” (STWiOR) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt geologicznych zwigzanych z wierceniem
otworu wiertniczego GT-1 w miejscowosci Cudzynowice.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
STWIiOR stanowi dokument przetargowy 1 jeden z elementoéw Specyfikacji Istotnych
Warunkéw Zamowienia Publicznego. Zawiera wykaz wymagan zwigzanych z wykonaniem
otworu wiertniczego GT-1w miejscowosci Cudzynowice.
W szczegblnosci wymagania te dotycza:
- wykonania 1 oceny prawidtowosci realizacji prac;
- zakresu prac ujetych w przedmiarze;
- materiatéw uzytych do wykonania prac.

1.3. Zakres prac objetych STWIOR

Zakres prac obejmuje wszystkie prace zwigzane z odwierceniem otwordéw
wiertniczych -1 w miejscowosci Cudzynowice zgodnie z projektem robot geologicznych
I przedmiarem

2. WARUNKI OGOLNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT.
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.
Zakres prac okreslony zostal w Projekcie Robot Geologicznych.
Za zgodno$¢ realizacji prac zgodnie z Projektem Robot Geologicznych odpowiada
Wykonawca oraz nadzor geologiczny 1 inwestorski.

2.2. Przekazanie placu budowy
Plac budowy zostanie przekazany Wykonawcy przez Inwestora.
Po zakonczeniu prac Wykonawca zobowigzany jest do uporzadkowania terenu.

2.3. Lokalizacja prac

Miejsce projektowanego wiercenia zlokalizowane zostato na zal. graf. w projektcie
robot geologicznych. Wyznaczenie miejsca w terenie dokonane zostanie komisyjnie
z udzialem Inwestora, Wykonawcy i nadzoru hydrogeologicznego.

2.4. Dokumentacja projektowa
Dokumentacje projektowa stanowi projekt robot geologicznych.

2.5. Zgodnos¢ robot z projektem i STWiOR

Projekt robot geologicznych, STWiOR oraz pozostale elementy bedace zalacznikami
do SWIZ, beda stanowily integralng cz¢s¢ umowy, a wymagania w nich stawiane beda
obowigzywaty Wykonawce.



Dopuszcza si¢ zmiany w konstrukcji otwordw wynikajace ze stwierdzonych wierceniem
warunkow hydrogeologicznych odbiegajacych od przewidywanych w projektach robot
geologicznych. Zakres tych zmian ustalony bedzie z inspektorem nadzoru.

2.6. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca dokona oznakowania terenu budowy tablicami informacyjnymi
1 zakazujacymi wstepu osobom postronnym. Teren prac nalezy ogrodzi¢ tasma, dodatkowo
ogrodzi¢ dot urobkowy. Prace beda prowadzone poza ruchem drogowym 1 nie b¢da stanowity
zagrozenia dla oso6b trzecich. Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami Prawa
Geologicznego i Gorniczego oraz przepisami BHP. Wykonawca odpowiada bezposrednio za
szkody wynikajace z nieprzestrzegania w/w przepisow.

2.7. Ochrona Srodowiska w czasie realizacji prac
Obowigzkiem Wykonawcy jest przestrzeganic w trakcie realizacji prac wszystkich
przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska.

2.8. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisOw ochrony ppoz.
1 wyposazenia wiertni w odpowiedni sprzet gasniczy.

2.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Ewentualne szkody spowodowane w trakcie realizacji prac Wykonawca naprawi na
wlasny koszt.

2.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatwierdzonym projektami robdt geologicznych.
Przepisami podstawowymi jest ustawa — Prawo Geologiczne i Gornicze.

2.11. Podstawa platnosci.
Platnosci beda realizowane na podstawie zawarte] umowy.

3. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

3.1. Zakres robot objetych przedmiotem zamowienia.

Konstrukcja projektowanego otworu wiertniczego.

W dostosowaniu do przypuszczalnego profilu litologicznego nalezy rozpoczac
wiercenie $widrem sznekiem oraz lyzka wiertnicza @ 559 mm pod rury @508 mm
i poprowadzi¢ je ta Srednica do glebokosci 18,0 m w celu zawiercenia stropu itow
krakowieckich. Nastepnie nalezy kontynuowa¢ wiercenie systemem mechaniczno —
obrotowym na pluczke polimerowa. Do glebokosci 130,0 m nalezy je prowadzi¢ gryzerem
@ 457 mm pod rury @ 406 mm. W nastgpnym etapie nalezy prowadzi¢ prace wiertnicze
gryzerem @ 356 mm pod rury @ 305 mm do glgbokosci 670 m (strop cenomanu). Ostatnim
etapem wiercenia jest doprowadzenie go do giebokosci koncowej tj. 750,0 m przy uzyciu
gryzera @ 235 mm dla obsadzenia kolumny filtrowej @ 168 mm. Konstrukcja filtra wygladac
bedzie nastgpujaco:

o rura nadfiltrowa ze stali nierdzewnej — dt. 670,0 m
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° filtr szczelinowy ze stali nierdzewnej — dt. 60,0 m

o rura podfiltrowa ze stali nierdzewnej — dt. 20,0 m

Szerokos¢ szczelin w filtrze szczelinowym zostanie dobrana na podstawie wynikow
analizy granulometrycznej piaskow glaukonitowych przewidywanych do ujecia.
Najprawdopodobniej bedzie ona si¢ waha¢ w przedziale 0,5 — 1,0 mm. Wszystkie rury
stalowe musza zosta¢ w otworze. Ostateczna konstrukcja otworu oraz filtra zostanie ustalona
przez osobe kierujgcg pracami geologicznymi po okre§leniu rzeczywistego profilu
litologicznego otworu.

Wskazowki dotyczace zamykania horyzontow wodonosnych.

W projektowanym otworze wystapia 3 poziomy wodonosne: czwartorzedowy,
gornokredowy  wystepujacy w marglach, oraz gornokredowy — cenomanski zwigzany
z piaskami i piaskowcami glaukonitowymi - przewidziany do wujecia. Poziomy:
czwartorzedowy 1 gornokredowy wystepujacy w marglach muszg zosta¢ zamkniete.
Zamknigcia ich nalezy dokona¢ poprzez cementowanie do wierzchu przestrzeni pomigdzy
rurami a skatg.

3.2. Przedmiar robdt.

Przedmiar robo6t stanowi zalacznik do SIWZ i nalezy go traktowaé jako podstawe do
obliczenia ceny ofertowe;.

Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia tre$ci przedmiaru i jego zgodnosci z projektem
robot geologicznych.

3.3. Wykonanie robot

Wykonawca robdt powinien posiada¢ odpowiednie urzadzenia wiertnicze 1 osprzet do
wykonania projektowanych prac, ktorych celem jest ujecie warstwy wodonosnej otworem
o konstrukcji zaktadanej w projektach.
Zatoga wykonujaca prace powinna by¢ przeszkolona w zakresie prowadzenia prac
wiertniczych, a osoby dozoru i nadzoru posiada¢ odpowiednie uprawnienia.

3.4. Kontrola jakosci robdét.

Kontrolg jako$ci przeprowadzonych prac bedzie prowadzit inspektor nadzoru
sprawdzajac zgodno$¢ z zatwierdzanymi projektami robot geologicznych. Wszelkie
odstepstwa od projektu spowodowane odmienno$ciga warunkéw geologicznych winny by¢
akceptowane przez inspektora nadzoru. Przebieg prac winien by¢ notowany na biezagco w
dzienniku budowy przez kierownika budowy, za$ uwagi i polecenia wpisywane przez
inspektora nadzoru.

3.5. Odbior robat.

Roboty podlegaja odbiorom czgsciowym 1 koncowym.
Odbior czgsciowy dokonywany bedzie przez odpowiedni wpis inspektora nadzoru w
dzienniku budowy. Odbior koncowy dotyczy pelnej realizacji przedmiotu rob6t i dokonany
zostanie komisyjnie protokotem odbioru.

4. Przepisy zwiazane.
Ustawa z dnia 9 czerwca 2011r. Prawo geologiczne 1 gornicze (Dz.U. z 2011r., nr 163,
poz. 981).



Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 20 grudnia 2011 r. w sprawie szczegdétowych
wymagan dotyczacych projektow robot geologicznych, w tym robot, ktorych wykonywanie
wymaga uzyskania koncesji (Dz. U. z 2011r., Nr 288, poz. 1696).

Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 23 grudnia 2011 r. w sprawie dokumentacji
hydrogeologicznej i geologiczno — inzynierskiej (Dz.U. Nr 291, poz. 1714).
Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 15 grudnia 2011r., w sprawie szczegétowych
wymagan dotyczacych innych dokumentacji geologicznych (Dz.U. Nr 282, poz. 1656).
Rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 16 lutego 2012r., w sprawie planoéw ruchu
zaktadow gorniczych (Dz.U z 2012r., poz. 372).

Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 15.12.2011 w sprawie gromadzenia i
udostgpniania informacji geologicznej (Dz.U. 2011 Nr 282, poz. 1657).



