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1. Przedmiot i zakres specyfikacji

Opracowanie ma na celu wskazanie dziatan i sposobu wykonywania prac budowlanych, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i normami dla zadania: Budowa systemu sygnalizacji poaru
SSP(SAP+SOD), systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN dla projektu p.t. ,,Remont czesci
pomieszczen I pietra w budynku Starostwa Powiatowego” ul. Partyzantow 29 w Kazimierzy

Wielkiej.

1.1. Podstawa opracowania

Podstawa niniejszego opracowania sa:

- PRAWO BUDOWLANE - tekst jednolity - (Dz.U. Nr 243 poz.1623 z 2010r.)

- Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie - tekst ujednolicony
(Dz. U. Nr 56, poz. 461 z 2009 r.)

- Rozporzadzenie w sprawie szczegétowego zakresu i formy projektu budowlanego- tekst
ujednolicony (D.U. Nr 228 poz. 1513 z 2008 r.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i

odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uytkowego

(Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 z p6ézn. zmianami)

*» Rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i rady z dnia 5 listopad
2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wsp6lne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST). Kod CPV 45000000-7

1.2.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem zamdwienia jest budowa systemdéw zabezpieczen w zakresie :

- budowa systemu sygnalizacji pozaru Kod CPV 45312100-8

- budowa systemu sygnalizacji wiamania i napadu Kod CPV 45312200-9

dla projektu pt. ,,Remont czgsci pomieszczen I pigtra w budynku Starostwa Powiatowego™ ul.
Partyzantéw 29 w Kazimierzy Wielkie;.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za ich zgodnosc ze
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1. Przekazanie terenu

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekae Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
poda lokalizacje obiektu, przekae dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Specyfikacji
Technicznej.

1.3.2. Zgodnos¢ robot ze Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna, oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowia zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chocbyjednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegblnych dokumentéw obowiazuje kolejnosc ich
wanosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy". Wykonawca nie moze wykorzystywac




btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomic Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbienosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiaréw sa waniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja byc zgodne ze Specyfikacja Techniczna.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwaane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw
1 elementéw budowli musza byc jednorodne i wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne ze ST i maja
wplyw na niezadowalajaca jakosc elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.3.3. Zabezpieczenia terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji

kontraktu a do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenia, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne niezbedne do ochrony robot,

wygody spotecznosci i innych.

1.3.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonania rob6t

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie. przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robot
wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej ‘

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen
lub ucialiwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skaenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.3.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpoarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpoarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i
pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel

wykonawcy.

1.3.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i

pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdtpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach

dostarczonych przez Zamawiajacego.




1.3.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odzie dla ochrony ycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.3.8. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uywane

do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.3.9. Stosownie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znac wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.

401).

2.Materialy

2.1. Zrédia uzyskania materialéw do elementow konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegotowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materialtbw 1 odpowiednie aprobaty techniczne Ilub swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w ST w celu
udokumentowania, e materialy uzyskane z dopuszczalnego zrédla spelniaja wymagania ST w
czasie postepu robot. Pozostale materialy budowlane powinny spelniac wymagania jakosciowe
okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w Specyfikacji

Technicznej.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz zloone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kady rodzaj robot, w
ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc i wlasciwosc do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.Miejsca czasowego skladowania beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym, lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
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3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosc wykonywanych robot. Sprzet uywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnosc sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. _

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jakosc wykonywanych robot i wiasciwosci przewoonych materiatdéw. Liczba
srodkéw transportu bedzie zapewniac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w

umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciaen na osie 1 innych parametréow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciaen na osie moga byc
dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrOcenia stanu pierwotnego
uytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwatl na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

[ | 4
5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnosc z wymaganiami ST, PZJ, oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywamu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w ST, a take w
normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pdzniej, ni w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot 1 stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac w to personel, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw
oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w umowie i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci
sa okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw 1

robot ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moe dopuscic do uycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, e zapewniono zgodnosc z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepiséw 1 informacji o ich istnieniu, zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz.U.99/98)

2. Posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub Aprobata
Techniczna, a w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeeli
nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 - te ktdre spelniaja wymogi ST.

3. Znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA, z 1998 r.
(Dz. U. 98/99). W przypadku materiatow, dla ktérych w/w. dokumenty sa wymagane przez
ST, kada ich partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w
sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spetniajacych wymagan
beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujace dokumenty:
a) umowa

b) specyfikacja techniczna,

¢) protokotly przekazania terenu budowy,

d) protokoty odbioru robot

¢) protokoly z narad i ustalen,

6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane

do wgladu na yczenie Zamawiajacego.




7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z

umowa i ST.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i
KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny byc zgodne z jednostkami okreslonymi w umowie i
kosztorysie ofertowym Wykonawcy

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane

przez Inspektora Nadzoru.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robdt
W zalenosci od ustalen i Specyfikacji technicznej ST. roboty podlegaja nastepujacym

odbiorom:
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.2. Odbior ostateczny (koncowy)

Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu

do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bed21e zgloszona

przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od

dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedstawionych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z podpisana umowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, e jakosc wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej umowy i ST z uwzglednieniem

tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszona

wartosc wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

Umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem jest protokél odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:




Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodne z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.3. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad,
ktére ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.2. ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. Podstawy platnosci

Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosc (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w podpisanej umowie.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- Robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

-Wartosc zuytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdéw i transportu na teren budowy,

- Wartosc pracy sprzetu wraz z narzutami,

- Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku

VAT
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10. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jakosc
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosc z wymaganiami Specyfikacji
Technicznej , oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materialéw i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy , a take w

normach 1 wytycznych.

10.1. Dokumenty odniesienia

Dokumentacja odniesienia jest: -

1. umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajacym

2. Specyfikacja Techniczna

2. Polskie Normy

3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania rob6t

budowlanych.
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11. Wymagania dotyczace wykonania instalacji
systemu:

11.1. Sygnalizacji Wlamania i Napadu SSWiN

11.1.1. Zalecenia ogélne
Wewnetrzna instalacje alarmowa wykonac w klasie S 3. Sprzet montowac zgodnie z

zaleceniami producenta. Wszystkie urzadzenia alarmowe powinny znajdowac sie w strefie
chronionej. Polaczenia miedzy centrala oraz linie zasilajace miedzy nimi a urzadzeniami
zasilajacymi powinny byc liniami kontrolowanymi.

Do lokalnej sygnalizacji alarmu naley podlaczyc zewnetrznT sygnalizator akustyczno-
optyczny oraz jeden sygnalizator akustyczny wewnetrzny, polaczone z centrala kontrolowanymi
liniami sygnatlowymi.

Przewody instalacji alarmowej powinny byc oddalone od przewodéw sieci energetycznej a
ich przekréj powinien zapewniac minimalne spadki napiecia. Krzyowanie sie przewodow
dopuszczalne jest tylko pod katem prostym. Cala instalacja alarmowa (kable, puszki) powinna
znajdowac sie w strefie chronionej, a jej sposéb wykonania powinien byc taki, aby utrudnione byto
nieuprawnione lub niezamierzone unieruchomienie.

Jesli czesc instalacji prowadzona jest poza obszarem chronionym, to powinna przebiegac w
rurach ochronnych, a puszki instalacyjne powinny byc wyposaone w ochrone antysabotaowa.
Wszystkie polaczenia instalacji alarmowej powinny byc mocowane mechanicznie, zapewniac
minimalna rezystancje styku i maksymalna rezystancje izolacji miedzy soba. Sposéb wykonania
instalacji oraz zastosowane kable powinny gwarantowac rezystancje izolacji pomiedzy przewodami
nie gorsza ni 100 kQ oraz miedzy przewodami a ziemia nie gorsza ni 300 kQ. W urzadzeniach
(czujkach) wyposaonych w regulacje czulosci powinna byc ustawiona minimalna czulosc,
zapewniajaca spetnienie kryteriow wykrywania.

Do zasilania w energie elektryczna systeméw alarmowych powinny byc stosowane dwa niezalene
od siebie zrédia: podstawowe i rezerwowe. Przelaczanie pomiedzy nimi powinno nastepowac
automatycznie i nie powodowac zakldcen pracy systemu alarmowego. Urzadzenia zasilajace system

alarmowy nie moga byc wykorzystywane do zasilania innych urzadzen.

11.1.2. Zakres robot zasadniczych

1. wykonanie bruzdowania w fugach i spoinach wraz z p6zniejszym ich zaprawieniem.

2. uktadanie przewodéw w rurkach ostonowych w bruzdach i przestrzeniach miedzysufitowych
3. zainstalowanie dwdch central 128-o0 liniowych wraz z osprzetem

4. instalacja modutéw rozszerzen wraz z obudowami w punktach wskazanych na rysunkach
w dokumentacji technicznej

5. instalacja zasilaczy buforowych wraz z akumulatorami

6. zainstalowanie czujek.

8. monta na scianie manipulatoré6w LCD

9. sprawdzenie dzialania wykonanej instalacji

11. programowanie centrali alarmowej

12. szkolenie personelu

11.1.3. Dokumenty odniesienia dla lnstalacjl SSWIN

11.1.3.1.Normy

1. PN-E-05010:199

Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

2. PN-EN 50171:2007




